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Nazwa przedmiotu
Mechanika Techniczna |

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)
pl. M. Skiodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan

Przedmiot

Kierunek studiéw

Mechanika i Budowa Pojazdow
Studia w zakresie (specjalnosg)

Poziom studiéw
pierwszego stopnia
Forma studiow
stacjonarne

Rok/semestr

1/2

Profil studiéw
ogdlnoakademicki

Jezyk oferowanego przedmiotu
polski

Wymagalnos¢

obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria

30

Cwiczenia Projekty/seminaria
30

Liczba punktéw

4

Inne (np. online)

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

Dr hab. inz. Maciej TABASZEWSKI

e-mail: Maciej.Tabaszewski@put.poznan.pl
tel. 61 665 23 90

Wydziat Inzynierii Mechanicznej

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

tel.: 61 665 23 61

Wymagania wstepne
Wiedza podstawowa z matematyki z zakresu rachunku wektorowego, rézniczkowego i catkowego oraz
fizyki w zakresie mechaniki

Umiejetnos¢ logicznego i kreatywnego myslenia, korzystania z Internetu i zasobow biblioteki
Kompetencje spoteczne: rozumienie potrzeby ciggtego ksztatcenia sie i pozyskiwania nowej wiedzy

Cel przedmiotu
Pogtebienie wiedzy studentdw z zakresu statyki i kinematyki oraz wyposazenie ich w wiedze teoretyczng
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i umiejetnosci praktyczne niezbedne do studiowania wytrzymatosci materiatéw, teorii maszyni
mechanizmdw, oraz podstaw konstrukcji maszyn.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

Ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgca algebre, analize, teorie rdwnan rdzniczkowych,
probabilistyke, geometrie analityczng niezbedng do: opisu dziatania systemdéw mechanicznych

dyskretnych, zrozumienia metod grafiki komputerowej, opisu dziatania uktadéw elektrycznych i
mechatronicznych

Ma uporzadkowang podstawowg wiedze w zakresie gtéwnych dziatéw mechaniki technicznej: statyki
kinematyki i dynamiki punktu materialnego oraz bryty sztywnej.

Ma podstawowg wiedze w zakresie podstaw konstrukcji maszyn oraz teorii maszyn i mechanizméw, w
tym o drganiach mechanicznych.

Umiejetnosci
Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, internetu, baz danych i innych zrédet. Potrafi integrowac
uzyskane informacje interpretowac i wyciggac z nich wnioski oraz tworzy¢ i uzasadniaé opinie

Potrafi wykorzystac przyswojone teorie matematyczne do tworzenia i analizy prostych matematycznych
modeli maszyn i ich elementdéw oraz prostych systemow technicznych.

Potrafi kompetentnie doradzaé przy doborze maszyny do danego zastosowania w branzy objetej
wybrang sciezka dyplomowania w oparciu o nabytg wiedze o danej grupie maszyn,

Kompetencje spoteczne
Jest gotéw do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemoéw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

Jest gotéw do myslenia i dziatania w sposdb przedsiebiorczy

Jest gotdw do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym:

- przestrzegania zasad etyki zawodowe] i wymagania tego od innych,
- dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposéb:
Zaliczenie wyktadu na podstawie sprawdzianu

Zaliczenie ¢wiczen na podstawie systematycznych sprawdzianow
Tresci programowe

Wybrane zagadnienia z algebry wektoréw. Aksjomaty statyki. Wiezy i ich reakcje. Tarcie i prawa tarcia,
tarcie ciegien. Sity wewnetrzne i zewnetrzne. Ogdlny warunek réwnowagi dowolnego ukfadu
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materialnego. Zbiezny ukfad sit: redukcja uktadu, warunki réwnowagi, twierdzenie o trzech sitach. Para
sit. Dowolny uktad sit: redukcja uktadu, warunki réwnowagi. Szczegdlne przypadki dowolnego uktadu sit.
Ukfady statycznie wyznaczalne i statycznie niewyznaczalne. Kratownice ptaskie. Srodki ciezkosci bryt,
powierzchni i linii. Kinematyka punktu — réwnania ruchu, predkosé¢ i przyspieszenie. Ruch punktu w
naturalnym i biegunowym uktadzie wspdétrzednych. Predkosc¢ i przyspieszenie dowolnego punktu bryty w
ruchu ogdlnym. Szczegdlne przypadki ruchu ogdlnego bryty: ruch postepowy, obrotowy, kulisty i ptaski.
Ruchu ztozony punktu.

Metody dydaktyczne

Wyktad - prezentacje multimedialne dotyczace teorii i przyktadéw zadan
Cwiczenia - wspdlne rozwigzywanie zadan

Literatura

Podstawowa
1. Satata W., Mechanika ogdlna w zarysie, Poznan, Wyd. PP 1998.

2. Leyko J., Mechanika ogdlna. T. 1, Warszawa, PWN 2008.

3. Misiak J., Mechanika ogdlna. T. |, Warszawa, WNT 1995.

4, Misiak J. Zadania z mechaniki ogdlnej. Czes¢ | i Il, Warszawa, WNT 1994.

5. Niziot J. Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki. Warszawa, WNT 2002.
6. Mieszczerski I. W., Zbiér zadann z mechaniki. Warszawa, PWN 1969.

Uzupetniajgca
1. OsiAski Z. Mechanika ogdlna. Warszawa, PWN 2000.

2. Awrajcewicz J. Mechanika techniczna, Warszawa WNT 2009

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 60 2,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, 40 2,0
przygotowanie do ¢éwiczen, przygotowanie do kolokwidw,
zaliczenia koricowego)?

! niepotrzebne skresli¢ lub dopisaé inne czynnoci



